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Resumen

Este articulo presenta el diseno de un circuito para
una prétesis de mano robética, con el enfoque de
mantener la apariencia del sistema sin comprometer
su funcionalidad. Para lograr esto, se redujeron los
grados de libertad de la mano a solo 15 y se uti-

liz6 un mecanismo para cada dedo que permite la
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flexion, extensiéon e hiperextension. Los movimientos
de abduccién y aduccién de los dedos y la palma
fueron omitidos. El sistema disefiado permite agarrar
objetos con un agarre lateral, cilindrico y esférico, pro-

porcionando la precision necesaria para diversas tareas.






