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RESUMEN
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El ecosistema propuesto se basa en asistentes robodticos, aplicaciones web y sistemas de
recomendacion colaborativos que brinde soporte en la terapia de lenguaje de ninos de 3 a 6 anos
(edad cognitiva) y a su vez, permite ayudar a los terapistas de lenguaje que brindan el servicio de
diagnadstico y rehabilitacion de desérdenes de la comunicacion y el lenguaje. [1/1]
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INTRODUCCION

* Los trastornos de |la comunicacion pueden presentarse de muchas
formas y por distintas causas ademas pueden venir acompanados de
algun tipo de discapacidad. Por ello, cada caso puede ser
completamente distinto a otro y por ende una terapia en particular
no podra ser util en todos los casos y es muy importante para los
profesionales de esta area tener conocimiento de la mayor cantidad
de técnicas, ejercicios, terapias etc.
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INTRODUCCION: ESTADISTICAS

* Estadistica de estudiantes con discapacidad por tipo de educacion

Estudiantes con Discapacidad por Tipo de Educacidn
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Figura 1 Estadistica de estudiantes con discapacidad por tipo de educacién

Fuente: https://www.consejodiscapacidades.gob.ec/estadisticas-de-discapacidad/.
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INTRODUCCION: ESTADISTICAS

 Estadistica de estudiantes segun el tipo y grado de discapacidad

Estudiantes con Discapacidad por Tipo de Discapacidad Estudiantes con Discapacidad por Grado de Discapacidad
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Figura 2 Estadistica de estudiantes segun el tipo y grado de discapacidad.

Fuente: https://www.consejodiscapacidades.gob.ec/estadisticas-de-discapacidad/.
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INTRODUCCION: Tecnologias de la Informacion y
Comunicacion

En la actualidad el uso de las Tecnologias de la Informacion vy
Comunicacion (TICs) esta presente en la mayoria de las actividades de la vida
cotidiana, siendo estas herramientas esenciales para muchos en actividades
de indole profesional.

En el caso de los educadores y personas ligadas a la educacion tienen
presente la importancia del aprendizaje continuo esto con el fin de que la
educacion brindada sea de calidad y con las mejores técnicas, las TICs no
solo permite que los educadores tengan acceso a gran cantidad de
informacion, sino que también permite mantenerlos comunicados entre si,
de hecho, muchos dependen del uso de la tecnologia para su formacion.

[4/4]
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Propuesta del sistema: Arquitectura
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Figura 3 Arquitectura general del proyecto.
Fuente: Autor
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Propuesta del sistema: Vista Fisica
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Figura 4 Vista fisica del sistema implementado.

Fuente: Autor
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Propuesta del sistema: Vista de Desarrollo
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Figura 5 Vista de desarrollo del sistema implementado.
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Fuente: Autor
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Propuesta del sistema: Arquitectura para el
Sistema de Recomendacion
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Figura 6 Arquitectura para el sistema de recomendacion.

Fuente: Autor [4/10]



Propuesta del sistema: Aplicacion movil
(Theramovil)
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Figura 7 Aplicacion movil Theramouvil.

Fuente: Autor [5/10]



PROPUESTA DEL SISTEMA: ACTIVIDADES DE SOPORTE A LA TERAPIA DE LENGUAIJE
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Propuesta del sistema: Plataforma robotica

Figura 8 Diseino 3D del Asistente Robdtico.
Fuente: Autor
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Propuesta del sistema: Estructura electronica

Figura 9 Disefno Electronico para el Asistente Robadtico.

Fuente: Autor [8/10]



Propuesta del sistema: Aplicacion movil para
el asistente robotico
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Figura 10 Disefio Electronico para el Asistente Robadtico.

Fuente: Autor [9/10]



PROPUESTA DEL SISTEMA: ACTIVIDADES DEL ASISTENTE ROBOTICO
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PROPUESTA DEL SISTEMA: FUNCIONAMIENTO
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RESULTADOS: ENCUESTA APLICADA

* Para la obtencion de resultados sobre el uso de la plataforma se realizd una encuesta con
qguince preguntas enfocadas al uso de la pagina web y cinco preguntas acerca del robot
como herramienta se soporte a la terapia de lenguaje, dichas preguntas son de opcion
multiple presentando 5 opciones en la escala de Likert.

e se conto con la ayuda de profesionales en el area de terapia de lenguaje, asi como de
estudiantes de ultimo ano de la carrera de educacion inicial de la Universidad del Azuay
qguienes hicieron uso de la plataforma web con el fin de identificar el uso del sistema en un
ambiente de produccion.

 También se hizo la presentacion del prototipo del asistente robodtico para evaluar que sus
gestos, sonidos y movimientos sean correctos y entendibles, de la misma forma este
proyecto también fue presentado a estudiantes de maestria en Speech-Language Patology
de la Saint Ambrose University.

 Se determind el Coeficiente de Alfa de Cronbach.

* Se obtuvo un valor de 0.89, con lo cual se puede indicar que la encuesta refleja una
coherencia interna entre los items.
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RESULTADOS: ENCUESTA APLICADA

Dpinién de esludiantes encuesiados acerca de la APP segon edad, ciclo y carrera
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Figura 3.27 Percepcion de estudiantes a cerca de la pagina web segun edad, ciclo y carreras.
Fuente: Autor
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RESULTADOS: ENCUESTA APLICADA

Percepaidon de estudiantes acerca oal asisiente rodObco para estimuiacion temprana
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Figura 3.28 Percepcion de estudiantes a cerca del asistente Robotico segun edad, ciclo y carreras.
Fuente: Autor
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RESULTADOS: USO DEL SISTEMA

Figura 3.4 Estudiantes de la carrera de educacion inicial de la Universidad del Azuay
Fuente: Autor

[4/6]



RESULTADOS: USO DEL SISTEMA

Figura 3.6 Presentacion del asistente robotico.
Fuente: Autor
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RESULTADOS: USO DEL SISTEMA

Figura 3.7 Uso de la aplicacion Theramovil durante una terapia de lenguaje.
Fuente: Autor
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CONCLUSIONES

* Se ha conseguido disenar e implementar una plataforma web para los
terapistas de diferentes instituciones de educacion especial que
permite brindar un ambiente adecuado para dar soporte a la terapia
del lenguaje y de este modo tratar de obtener mejores avances en el
desarrollo de las personas con discapacidad.

* Esta plataforma web es |la Unica que ofrece un servicio de soporte
para la terapia de lenguaje de forma accesible y gratuita para todas
las instituciones de educacion especial tanto nacionales como
internacionales, empleando para ello un ambiente similar al de una
de red social en la que los profesionales que intervienen pueden
cooperar compartiendo su conocimiento y experiencia al resto de
usuarios.

[1/2]



CONCLUSIONES

e Al contar con una aplicacion movil que es personalizable, los ejercicios que
se pueden aplicar a los pacientes son parametrizables, un docente podra
usar las palabras o frases que considere adecuadas para el tratamiento de
un determinado paciente de acuerdo a cada caso que se presente y el nivel
del trabajo que se deba llevar con cada uno.

e Para que un asistente robotico que se basa en un avatar sea adecuado para
dar soporte a terapias de lenguaje se debe tener en cuenta que la
animacion debe ser desarrollada de tal manera que los movimientos
realizados por la boca sean entendibles y que muestre un movimiento claro
de los labios y de l|la lengua ya que los nifios deben imitar dichos
movimientos, si la animacion del avatar no es clara los ejercicios no
ayudaran al tratamiento de los mismos.

[2/2]
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TRABAJO FUTURO

* Durante el proceso de desarrollo de este proyecto se pudo identificar
el alcance futuro que puede llegar a tener el sistema implementado,
si bien los objetivos planteados en el inicio fueron cumplidos y el
proyecto cumple su funcién de ser un ambiente colaborativo para
docentes y/o terapistas que trabajan en la educaciéon especial, este
sistema puede ampliado de distintas maneras para cumplir otros
requerimientos.

v'Apartado dirigido a los padres de familia.
v'"Mensajeria instantanea.

v'Internacionalizacion.

v'Ma3s tipos de ejercicios

v'Incorporar mas movimientos al robot.

v'M3s servicios inteligentes disponibles en IBM Watson.

[1/1]
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